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Dekketilstand
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Målesystem i Norge: 
ViaPPS: SVV 7 stk, FK 8 stk, Field Group
RoAR Friksjon: 5 stk (SVV)
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Tilstandsutvikling spor-ujevnhet på tvers / IRI- ujevnhet på langs





● Data pr kjørefelt med 20m oppløsning (medianverdier) for store deler av vegnettet

● Data fra perioden 2000-2023

● Ligger i Rosita-databesen – > 100 mill. poster

● Ganske utilgjengelig

● Prøver å åpne opp for eksport – faste formater og «csv»-filer

● Grunnlag for ulike analyser – bl.a. beregning/oppdatering av levetidsfaktor for vegdekker

Tilstandsdata spor, ujevnhet, tverrfall, tekstur, kurvatur 



Pilot: Eksempel på bruk av og visning av tilstandsdatadata – ulike parametre



Case: Statistisk analyse av «detaljerte» spordata (20m median) fra 2010-2021

Eks: Årlig sporutvikling – Best / Worst scenario  (kilde: PostDoc Natoya Jourdan – FoUI SMARTere vedlikehold)



Eks: Prognose spor – strekninger/punkt med «unormale» verdier for sporutvikling
 

(kilde: PostDoc Natoya Jourdan)



● PostDoc og Phd-kandidater ved NTNU - tilknyttet FoUI-program SMARTere vedlikehold

● Ser på bruk av Vegbilder, men også bruk av rimelige kamera montert på f.eks. busser

Skadekartlegging med bruk av bilder og AI-teknikker

Kilde: Madhavendra Sharma, NTNU



Dekkeskader – utfordringer med automatisert registrering

Kilde: Muneer Al-Hammadi, NTNU



Dekkeskader – utfordringer med automatisert registrering

Kilde: Muneer Al-Hammadi, NTNU



Dekkeskader – utfordringer med automatisert registrering

Kilde: Mamoona Birkhez Shami , NTNU



Dekkekamera – Kommer i Vegbilder -Detaljer og kilde for AI-teknikker 

https://vegbilder.atlas.vegvesen.no/


Tilgjengelige sensortyper for tilstandsregistrering

Kilde: Ranyal, Sadhu, Jain (2022): Road 
Condition Monitoring Using Smaty Sensing 
and Artificial Intelligence: A Review



Bilen som sensor

Kilde: PIARC-rapport: Use of Big Data for 
Road Cndiion Montoring, 2023

https://www.piarc.org/en/order-library/40731-en-The%20Use%20of%20Big%20Data%20for%20Road%20Condition%20Monitoring%20-%20Literature%20Review
https://www.piarc.org/en/order-library/40731-en-The%20Use%20of%20Big%20Data%20for%20Road%20Condition%20Monitoring%20-%20Literature%20Review


Bilen som sensor



Kilde: Ranyal, Sadhu, Jain (2022): Road 
Condition Monitoring Using Smaty Sensing 
and Artificial Intelligence: A Review



Kilde: Ranyal, Sadhu, Jain (2022): Road 
Condition Monitoring Using Smaty Sensing 
and Artificial Intelligence: A Review



Bruk av punktsky fra målebiler

Rv 41 – S5D1 – 0 m – 3392 m  

• To gjennomkjøringer 
justert sammen

• Vegoppmerking i XML fil
• Klassifisering av punktsky:

o Rekkverk
o Vegetasjon

o Høyspent ledninger
o Fjellskjæringer

o Biler
o Huser
o Bro

o Hard bakke



PIARC-rapport fra 2023

● Use of Big Data for Road Condition Monitoring

Briefing Note

https://www.piarc.org/en/order-library/40731-en-The%20Use%20of%20Big%20Data%20for%20Road%20Condition%20Monitoring%20-%20Literature%20Review
https://www.piarc.org/en/order-library/40740-en-The%20Use%20of%20Big%20Data%20for%20Road%20Condition%20Monitoring%20-%20Briefing%20Note
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